
IRBCAM = Industrial Robot CAM
CAD / CAM dla Robotów

Pięć Powodów Żeby Wybrać IRBCAM:

Przystępny

Łatwy w użyciu

Elastyczny

Programowanie offline

Ciągły rozwój

W przeszłości konwersja plików CAD na ruchy robota była bardzo 
skomplikowana i kosztowna. IRBCAM dostarcza taką technologie w 
przystępnej cenie dla wielu klientów. Uniwersytety i szkoły otrzymują 90% 
rabatu (na życzenie dostępne są również materiały szkoleniowe).

IRBCAM posiada intuicyjny i łatwy w użyciu interfejs 3D  użytkownika. Za 
pomocą kreatorów graficznych można indywidualnie konfigurować nawet 
bardzo złożone systemy robotów wykorzystujących np. zewnętrzne osie, 
systemy transmisyjne itp... IRBCAM jest aktualnie używany jako narzędzie 
do nauki robotyki w kilku uniwersytetach i szkołach technicznych.

IRBCAM nie jest ograniczony do żadnego producenta robotów ani systemów 
CAD/CAM. Aktualnie wspierane są roboty ABB, Kuka, COMAU, MOTOMAN i 
FANUC, ale na żądanie można dodać inne. IRBCAM wspiera różne systemy CAD/
CAM. Gdy zamawiasz IRBCAM, nie musisz przesiadać się na nowy system CAD/
CAM. IRBCAM był testowany i działa z SolidWorks & SolidCAM, Inventor & 
InventorCAM, SurfCAM, CATIA, ProEngineer, VisualMill, PowerMill i innymi. 
Wyślij nam przykładowy kod APT-CL lub G-code jeżeli chcesz sprawdzić 
kompatybilność twojego systemu CAD/CAM z IRBCAM.

IRBCAM może być również używany jako narzędzie do programowania offline 
oraz do weryfikacji, uwzględniając kontrolę kolizyjności i konfiguracji robota 
(zgięcie  do przodu/do tyłu, w górę/w dół czy przełączanie przegubu). Programy 
dla Robota mogą być tworzone I weryfikowane w 3D bez użycia ścieżek narzędzia 
z programu CAD/CAM w formacie kodu G czy APT-CL.

IRBCAM jest stale rozwijany i na życzenie klientów dodawane są nowe funkcje i 
możliwości.




